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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robot palowych zwigzanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego "Pomosty stale,
ptywajace, drewniane $ciezki na plazy" dziatki o num. geod. 1, 190/9, 372/2, 373 obrgb 1 gm.
Insko zgodnie z zakresem robot przedstawionym w dokumentacji projektowej i przedmiarze
robot.

Podstawg opracowania niniejszej SST s3: dokumentacja projektowa, przepisy
obowigzujacego prawa, normy i zasady sztuki budowlane;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok dokumentacji projektowej i przedmiaru robodt jako
pomocnicza dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w ppkt.
1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonywaniem wszelkich robot palowych w/w inwestycji.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace Robot
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.1

1.4.2. Dokumentacja Projektowa
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6élne” pkt 1.4.2.

1.4.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6élne” pkt 1.4.3.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 01. ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.4.

1.4.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6élne” pkt 1.4.5.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 01 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.6.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.7.

1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.8.



1.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.9.

1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 01 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.10.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robot
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 01 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.11.

1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 01 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.12.

1.5. Wspolny Slownik Zamowien (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot
DZIAL 45 - ROBOTY BUDOWLANE

Grupa 452 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej
Klasa 4524 - Budowa obiektow w zakresie inzynierii wodnej

Kategoria:

45241500-3 Roboty budowlane w zakresie nabrzezy

45242000-5 Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach nadwodnych
45244200-1 - Mola

45243400-6- Roboty w zakresie budowy plaz

Klasa 4523 - Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni austostrad, drog

45233161-5- Roboty w zakresie $ciezek pieszych

Klasa 4526 - Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne
podobne roboty specjalistycze

45262211-3 - Whijanie pali

1.6. Okreslenia podstawowe
Pal — element posadowienia posredniego budowli w formie stupa zaglebionego w gruncie i
osadzonego podstawa w gruncie nosnym. Pale stalowe maja w tym przypadku zastosowanie

do kotwienia pomostow oraz drewnianych $ciezek na plazy.

Reszta okreslen zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Materialami stosowanymi przy wykonaniu wg zasad niniejszej specyfikacji sg m.in:
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
okreslono w Specyfikacji Technicznej 01 ,,Wymagania Ogolne”



2.2. Materialy stosowane do wykonania robot

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot bedgcych przedmiotem niniejszej
specyfikacji sa: Pale kotwiagce, w liczbie jak w dokumentacji na kazdy pomost i $ciezke,
zaprojektowano, jako stalowe ®406,4x14,2 w zalezno$ci od miejsca wbudowania 12m lub
8m z rdzeniem w czg¢sci betonowym, w rozstawie zgodnym z projektem i zatozeniem.

2.3. Dokumenty dopuszczajace do stosowania materialow.

Wszystkie materialy 1 urzadzenia przewidziane do budowania beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa, niniejszg Specyfikacjg oraz zaleceniami Inzyniera. Przed wbudowaniem
Wykonawca przedstawi Inzynierowi informacj¢ dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania materialow oraz odpowiednie $wiadectwo badan, atesty
producentéw i probki do zatwierdzenia.

2.4. Wymagania wobec materialow.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymogow jakosciowych i ilosciowych
materialow dostarczonych na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie zgodne z PZJ
(Program Zachowania Jakosci). Kazdy wyréb budowlany powinien spetnia¢ kryteria
okreslone przynajmniej w jednym z dwoch systemoéw legalizacji wyrobow budowlanych: -
systemu europejskiego (wyroby znakowane znakiem CE) - systemu krajowego (wyroby
oznakowane znakiem B) lub by ¢ dopuszczony do stosowania jednostkowego.

2.5. Pozostale materialy

Zgodnie z Dokumentacja techniczna, Zestawieniem materiatdbw zawartym w Przedmiarze
Robot.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 01 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.1.
3.2. Sprzet, ktory moze by¢ uzyty do wykonywania robét (podstawowy)

— $rodek transportowy

— samochdd skrzyniowy do 5t

— ciagnik kotowy do 110KM

— przyczepa dtuzycowa 10t

— glowica wibracyjna 5t z zaciskiem
— agregat pradotworczy

— zuraw 40t

— ponton modulowy z najazdami

— kuter

3.3. Pozostaly sprzet i sprzet zamienny

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6élne” pkt 3.3.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6lne” pkt 4.1.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania wytacznie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyng nickorzystnie na jako$¢ robot i wiasciwoSci przewozonych towarow. Typ i ilos¢
srodkow transportu winny by ¢ zgodne z ustaleniami Specyfikacji Technicznych, Programem
Zachowania Jakosci oraz projektem organizacji robot, ktory uzyskat akceptacj¢ Inzyniera.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spelnia¢ wymagania przepiséw ruchu
drogowego (kotowego, wodnego, szynowego) tak pod wzgledem formalnym jak i
rzeczowym.

4.2. Transport materialow, sprzetu budowlanego i urzadzen

Do transportu materialow, sprzetu budowlanego i urzadzen, zgodnie z technologia przyjeta w
Dokumentacji Projektowej proponuje si¢ zastosowac nastgpujace, sprawne technicznie i
zaakceptowane przez Inzyniera $rodki transportu:

- kuter,

- ponton modutowy,

- przyczepa dluzycowa 10t,

- samochdd skrzyniowy do 5t

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty konstrukcyjne musza by¢ wykonane zgodnie z Projektem Budowlanym oraz ST.

5.1. Wymagania ogolne dotyczace wykonania robét

Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ,,Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami: Specyfikacji
Technicznych, Programu Zachowania Jakosci, projektu organizacji rob6t, Warunkami
Technicznymi, Normami i poleceniami Inzyniera.

5.2. Zakres robot przygotowawczych

W zakres robot przygotowawczych wchodza: organizacja i zasilanie zaplecza budowy prace
geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot i obiektow, prace geotechniczne w
zakresie kontroli zgodnos$ci warunkéw istniejacych z projektem, zabezpieczenie lub
usunigcie istniejacych urzadzen technicznych, oznakowanie robot prowadzonych w strefach
komunikacyjnych (drogi kotowe i wodne), dostarczenie na teren budowy niezbednych
materiatow i urzadzen oraz sprzgtu budowlanego, wykonanie niezbednych prac badawczych i
projektowych, przygotowanie frontu robot.

5.3. ZAKRES ROBOT ZASADNICZYCH

5.3.1. Wykonanie pali

Przy doborze metody i rodzaju sprzgtu nalezy uzyskac opini¢ Projektanta oraz akceptacje
Inzyniera.

Na budowie powinien by¢ prowadzony dziennik pograzania pali zawierajacy:

- numer pala



dhugosc¢

dane konstrukcyjne elementu
- czas pograzania pala

data wykonania.

5.3.1. Probne obciazenia pali

Zgodnie z dokumentacjg Projektowa nalezy wykonac¢ probne obcigzenie: 2 pale stalowe —
proba wciskania. Przed wykonaniem probnych obcigzen nalezy wykonaé: projekt probnych
obcigzen pali zwierajacy wyniki badan geotechnicznych podtoza w rejonie palowania;
wartosci maksymalnych obcigzen obliczeniowych pala projektowane wartosci obcigzen
probnych, przeprowadzenia probnych obcigzen, konstrukcje do przeprowadzenia proby,
Obcigzenie pali nalezy prowadzi ¢ stopniowo. Poszczegdlne przyrosty obcigzenia powinny
by¢ w miar¢ mozliwosci jednakowe i rowne koto 1/10 czesci przewidzianego catkowicie
udzwigu pala, ale nie wieksze niz 5t Probne obcigzenia pala nie moze by¢ przerwane na
dtuzej niz 1 dobe. Urzadzenia do sprawdzania nosno$ci pali powinny by¢ tak ustawione, zeby
badany pal byt obcigzony osiowo. Po ustawieniu urzadzen obcigzajacych i urzadzen
pomiarowych miejsce probnego obcigzenia nie powinno by¢ narazone na wpltywy wstrzasow
pochodzacych z pograzania pali w sasiedztwie oraz wiatru i falowania wody.

Urzadzenia do sprawdzania nos$nosci pali w terenie sktadajg si¢ z:

- urzadzen obcigzajacych

- urzadzen pomiarowych

Przez urzadzenia obcigzajace nalezy rozumie¢ wszystkie urzadzenia stuzace do
wywolywania sity wciskajacej pal, jak rownie z do wywotania sit poziomych. Urzadzenia
pomiarowe powinny zapewniac otrzymanie wynikow dotyczacych przemieszczen z
doktadnoscia do 0,05 mm oraz sit z doktadnos$cig 1% wartosci Qmax, Urzadzenia pomiarowe
powinny mie¢ wazne atesty.

5.3.3. Organizacja robot palowych
Projekt organizacji robot nalezy przedtozy¢ do akceptacji Inzynierowi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.1

6.1.1. Program Zapewnienia Jakosci
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.1.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system i §rodki techniczne do kontroli jakosci robét zgodnie z PZJ na
terenie placu budowy i poza nim Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie
z wymaganiami norm technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia
budowlane.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0. ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.2.

6.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0. ,,Wymagania ogdlne”.



Badania laboratoryjne musza obejmowaé sprawdzenie podstawowych cech materiatow
podanych w niniejszej Specyfikacji a czestotliwo$¢ ich wykonania powinna pozwoli¢ na
uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikow dla catosci wbudowanych lub
zgromadzonych materiatow. Wyniki badan Wykonawca przekaze Inzynierowi w trybie
okreslonym w Programie Zachowania jakosci (PZJ), do akceptacji Badania kontrolne
obejmuja caty proces budowy

6.4. Badania jakoS$ci robot w czasie budowy

6.4.1. Kontrola jakosci elementéw przeznaczonych do pograzania obejmuje obrobke,
uzbrojenie, a takze sktadowanie i transport

6.4.2. Kontrola w toku wykonywania rob6t obejmuje:

- Kontrolg transportu pali pod wzgledem zabezpieczenia elementow, ich czegsci lub powtoki
antykorozyjnej

- Kontrole warunkow sktadowania pali

- Kontrole rozmieszczenia i ustawienia pali pod wzgledem zgodnosci z Dokumentacja
Projektowa

- Pomiary potozenia pali w czasie pograzana,

- Rejestracje niezgodnosci ustawienia, rzednych i nachylen z Dokumentacja Projektowa.

6.4.3. Sprawdzenie nosnos$ci pali Sprawdzenie nos$nos$ci pali w terenie nalezy wykonaé w
drodze probnego obcigzenia realizowanego zgodnie z PN — 83/B — 02482 pkt. 7

Probne obcigzenie nalezy wykona¢ zgodnie z Projektem wykonanym przez projektanta
pomostow. Probe nalezy wykona¢ stosujac odpowiedni zestaw urzadzen obcigzajacych,
kotwiacych i pomiarowych. Sprawdzenie nosnosci pali nalezy przeprowadzi¢ przed
przystapieniem do wykonywania pozostatych pali ale 20 dni po wbiciu w grunt pali probnie
obcigzanych 1 kotwigcych. Wykonawca sporzadzi dokumentacje z badan no$nosci pali
zgodnie z pkt. 7 normy i przedtozy ja do zatwierdzenia InZynierowi

6.5. Raporty z badan
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 6.5.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 6.6.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 6.7.

6.8. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 6.8.1.

b) Rejestr obmiaréw
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6élne” pkt 6.8.2.

¢) Pozostale dokumenty
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6élne” pkt 6.8.4.



d) Przechowywanie dokumentow budowy
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.8.5

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.1.

7.2. Jednostki obmiaru:
- szt. - dla pali

7.3. Obmiar robét.

Obmiar robot okresla faktyczny zakres wykonanych rob6t zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami w jednostkach miary ustalonych w Przedmiarze Robot (
Kosztorysie naktadczym) stanowigcym integralng cze$¢ materiatdéw przetargowych.

Ilo§¢ robdt oblicza sie wg sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury
udokumentowanych ~ Dokumentacja Powykonawcza z uwzglednieniem wymagan
technicznych zawartych w ST i Dokumentacji Projektowej i ujmuje w ksiedze obmiaru.
Wszystkie urzadzenia i sprzet stosowany do obmiaru podlegaja akceptacji Inzyniera i winny
posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru robot:
— odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
— odbidr czesciowy
— odbior ostateczny
— odbioér pogwarancyjny

8.2. Odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 8.2.

8.3. Odbior czesciowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.3.

8.4. Odbiér ostateczny robét
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 8.4.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 8.4.1.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6élne” pkt 8.4.2.

8.5. Odbioér pogwarancyjny
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 8.5.



Odbidér powinien polega¢ na sprawdzeniu zgodnosci wykonanych prac z wymaganiami
podanymi w punktach 5 i 6 niniejszej SST, zgodno$ci z rysunkami zawartymi w Projekcie
oraz wymaganiami zawartymi w normach podanych w punkcie 10.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.1.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy

PN-EN1997-2:2009/Apl Projektowanie geotechniczne. Rozpoznanie i badanie
podtoza gruntowego

PN — 83/B — 02482 Fundamenty budowlane. No$nos¢ pali i fundamentéw palowych.
PN-EN 12794 Prefabrykaty z betonu. Pale fundamentowe.

PN-EN 1997-1 Projektowanie geotechniczne. Zasady ogdlne. Normy wymienione w
tekscie niniejszej Specyfikacji.

10.2. Pozostale dokumenty

WTWO Roboty budowlano-montazowe tom 1, czes¢ 1

WTWO Roboty hydrotechniczne

Zalecenia do projektowania konstrukcji hydrotechnicznych opracowane w Katedrze
Budownictwa Morskiego Politechniki Gdanskie;.

Rozporzadzenie Ministra Transportu 1 Gospodarki Morskiej z dnia 1 czerwca 1998 r w
sprawie warunkéw jakim powinny odpowiada ¢ morskie budowle hydrotechniczne i
ich usytuowanie Dz. U. Nr 101 poz. 645.

Rozporzadzenie Ministra transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 6 lipca 1993 r w

sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy w portach morskich i $rodladowych - Dz. Ust.
Nr 73 poz. 346.
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