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1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pn
"Wieza wdokowa" dziatka o num. geod. 190/9 obreb 1 gm. Insko - zgodnie z zakresem robot

przedstawionym w dokumentacji projektowej i przedmiarze robot.

Podstawa opracowania niniejszej SST sa dokumentacja projektowa, przepisy obowiazujacego
prawa, normy i zasady sztuki budowlane;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa  Specyfikacja  Techniczna (SST) jest stosowana jako  dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot ziemnych w ramach robot, o ktérych
mowa w ppkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Dane zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt montazowych i
demontazowych rusztowan niezbednych do wykonania robot zwigzanych z budowa wiezy
widokowej.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.1

1.4.2. Dokumentacja Projektowa
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.2.

1.4.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.3.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.4.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robodt
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.5.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.6.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.7.

1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej



Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.8.

1.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.9.

1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01. ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.10.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robot
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 01. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.11.

1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 01 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.12.

1.5. Wspolny Slownik Zamowien (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot
DZIAL 45 - ROBOTY BUDOWLANE

Grupa 453 - Roboty w zakresie instalacji budowlanych

Klasa 4531 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
Kategoria:

45313.000-4- Instalacje wind i podno$nikéw

45313.100-5- Instalowanie wind

Grupa 455 - Wynajem maszyn i urzadzen wraz z obsluga operatorska do prowadzenia
robot z zakresu budownictwa oraz inzvnierii wodnej i ladowej

4551- Wynajem dzwigow wraz z obsluga operatorska
1.6. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST 1.0.0. ,, Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Winda osobowa o napedzie elektrycznym przystosowana do obstugi 0sob niepelnosprawnych
poruszajacych si¢ na wozkach inwalidzkich:

- udzwig - ok. 630 kg ,

- szyb samonos$ny, wypehiony z dwéch stron szklem przezroczystyn, a z dwdch stron plytami
warstwowymi,

- rodzaj napedu — Naped bezreduktorowy, trojfazowy silnik synchroniczny ze zintegrowanym
kotem ciernym, wykonanym z odlewu odpornego na $cieranie. Podwojny uktad hamulcow
elektromagnetycznych. Okladziny szczgk hamulcowych wykonane z materiatu
niezawierajgcego azbestu. Reczne luzowanie hamulcoOw w sytuacjach awaryjnych.

- predko$¢ ruchu platformy 1 m/s

- sterowanie — Zbiorcze w dot. Dzwig pojedynczy

- rodzaj zasilania 3 x 400 V, 50 Hz

- moc silnika 4 kW



- wysokos$¢ podnoszenia do 24 m
- illo$¢ przystankow 4
- wymiary szybu: 1600 mm szeroko$¢ x 1800 mm gleboko$¢, tolerancja +/-25mm
- glebokos¢ podszybia 1150 mm Wysoko$¢ nadszybia 3900 mm - podany wymiar nadszybia
jest mierzony od posadzki ostatniego przystanku wykonczonej na gotowo do spodu haka
- konstrukcja szybu stalowa
- Wymiary kabiny 1100 mm szeroko$¢ x 1400 mm gleboko$¢ x 2100 mm wysoko$¢
- konstrukcja kabiny wsparta na ramie z profili stalowych, z chwytaczami i prowadnikami
slizgowymi,
- §ciany kabiny panelowe, pokryte materiatem thumigcym drgania.
- rama podparta na krazkach linowych mocowanych pod kabing.
- Wentylacja kabiny poprzez otwory w dolnej czesci Sciany przednie;.
- kabina nieprzelotowa.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

3.2. Sprzet, ktory moze by¢ uzyty do wykonywania robét (podstawowy)
- zuraw samochodowy do 10t

- samochdd skrzyniowy do 10t

3.3. Pozostaly sprzet i sprzet zamienny
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne” oraz zaleceniami
Producenta wyrobu.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty montazowe musza by¢ wykonane zgodnie z zaleceniami producenta oraz SST.

Montaz windy osobowej o napedzie elektrycznym przystosowanej do obshugi o0sob
niepelnosprawnych poruszajacych si¢ na wozkach inwalidzkich o udzwigu ok. 630 kg,
pozostate parametry jak w pkt.2 ( materiaty ).

W szybie nalezy zapewni¢ utrzymanie temperatur w przedziale + 5° C do + 40° C.
Wykonawca przejmie na siebie obowiazki zwigzane z systemem serwisowania urzadzenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne



6.1.1. Program Zapewnienia Jakosci
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

6.1.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

6.1.4. Raporty z badan
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

b) Rejestr obmiaréow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

c) Dzienniki laboratoryjne
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

d) Pozostale dokumenty
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6élne”.

e) Przechowywanie dokumentow budowy
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

6.2.Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystapieniem do roboét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6élne”.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6élne”.



7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru robot:

a) odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbior czgsciowy

c) odbior ostateczny

d) odbior pogwarancyjny

8.2. Odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

8.3. Odbidr czesciowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

8.4. Odbiér ostateczny robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6élne”.

Odbidr dzwigu windy mozna dokonac po:

- sprawdzeniu wykonania zgodnie z zaleceniami Producenta oraz wymogami zawartymi w

Polskich Normach (wykazanych w rozdziale 10),

- przeprowadzeniu oceny zgodnosci CE przez jednostke notyfikacyjna,

- dopuszczeniu do eksploatacji i rejestracji urzadzenia,

- zagwarantowaniu Serwisu gwarancyjnego i pogwarancyjnego z zabezpieczeniem czgSCi
zamiennych przez Wykonawce.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogolne”.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy

- PN-EN 81 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw —
dzwigi osobowe i1 towarowe

- PN-EN 81-28.2004 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania
dzwigdéw — dzwigi osobowe 1 towarowe — czg$¢ 28: Zdalne alarmowanie w dzwigach
osobowych i towarowych

- PN-EN 12385-2:2004 Liny stalowe — Bezpieczenstwo — Cze$¢ 2: Definicje,
oznaczenia i klasyfikacje

- PN-EN 12385-4:2004 Liny stalowe — Bezpieczenstwo — Cz¢$¢ 4: Liny splotowe dla
dzwignic

10.2. Pozostale dokumenty
- ,Warunki techniczne wykonania i odbioru budowlano - montazowych” Tom I
,Budownictwo ogolne”.



